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SPECYFIKACJA B.0

WARUNKI OGOLNE

Nazwa zamowienia
Przedmiotem inwestycji jest budowa II etapu leSnego zespolu rekreacyjno-edukacyjnego
,,Amonit” potozonego w miejscowosci Klimki.

Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej jest opis ogodlnych warunkow wykonywania i
odbioru robdt budowlanych.

Lokalizacja: Klimki, gm. Lukow
nr ewidencyjny dziatki: 162
Inwestor: Gmina Lukow, ul. Swiderska 12, 21-400 Lukéw

Prace towarzyszace i roboty tymczasowe

Wykonawca prac powinien uzgodni¢ szczegdétowy harmonogram robét z inwestorem oraz
opracowa¢ plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia.

Moment rozpoczecia budowy nastepuje z chwilg podjgcia prac przygotowawczych, na ktore
sktada si¢ wydzielenie fragmentu placu (w zakresie wczesniej uzgodnionym z inwestorem)
niezbednego do prowadzenia robot oraz sktadowania i transportu pionowego i poziomego
materialow budowlanych wraz z budowa obiektéw tymczasowych niezbednych do prowadzenia
robot.

Zagospodarowanie terenu budowy wraz z budowag tymczasowych obiektow nastgpuje po
przejeciu przez kierownika budowy od Inwestora terenu budowy wraz ze znajdujagcymi si¢ na nim
obicktami budowlanymi, urzadzeniami technicznymi i stalymi punktami osnowy geodezyjne;j.
Teren powinien zosta¢ odpowiednio zabezpieczony a w widocznym miejscu nalezy umiescic tablice
informacyjng zwierajaca:

- okreslenie rodzaju budowy,

- adres budowy,

- oznaczenie Inwestora i Wykonawcy robot, z ich adresami i telefonami,

- imiona i nazwiska oraz adresy i numery telefonéw kierownika budowy, robot, projektanta oraz
inspektora nadzoru inwestorskiego,

- telefony alarmowe.

Ponadto w widocznym miegjscu nalezy umiesci¢ tablice o zakazie wstgpu na teren budowy
dla 0s6b niepowotanych.
Koszt wykonania prac towarzyszacych i tymczasowych w pelni ponosi Wykonawca.

Informacje o terenie budowy
Inwestor przekaze Wykonawcy plac budowy protokotem przekazania placu budowy w terminach i w
sposob okreslony w umowie (kontrakcie) na wykonanie przedmiotowych robot,

podtaczenie do istniejacych sieci infrastruktury technicznej na potrzeby budowy wykona¢ w
punktach uzgodnionych z Inwestorem (po spisaniu stanu licznikow).

Nazwy i kody robét wg Wspolnego Slownika Zamoéwien (CPV)
- 45100000-8 Przygotowanie terenu pod budowe

Podstawy formalno-prawne prowadzenia robét



Roboty budowlane beda prowadzone w oparciu o projekt budowlany, umowe zawarta

pomigdzy Zamawiajacym a Inwestorem na wykonanie zakresu robdt objetego niniejszymi ST oraz
przedmiarem robot.

7.
7.1.

7.2.

7.3.

8.

8.1.

Zakres stosowania (ST)
ST dla odbioru i wykonania rob6t budowlanych opracowana w oparciu o obowigzujgce normy,
normatywy 1 wytyczne stanowi zbior wymagan technicznych i organizacyjnych dotyczacych
procesu realizacji i kontroli jako$ci robodt. Jest ona podstawa, ktorej spelnienie warunkuje
uzyskanie odpowiednich cech eksploatacyjnych obiektu.
ST uwzglednia wymagania Zamawiajgcego i mozliwosci Wykonawcy w krajowych warunkach
wykonawstwa robot.
ST okre$la role nadzoru oraz sposdb kontroli i odbioru poszczegodlnych elementow i calej
inwestycji.

Zakres robot objetych ST
Zakres robot bedacych przedmiotem zamowienia obejmuje rozbudowe istniejacego budynku Szkoty
Podstawowej w Swidrach o sale gimnastyczng z zapleczem.

Specyfikacjg Techniczng objeto m.in.:

o roboty ziemne,

o plac zabaw

Podstawowe okreslenia

Uzyte w niniejszej ST okreslenia nalezy rozumie¢ nastepujaco:

Specyfikacja Techniczna — Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych -
stanowi zbidr opracowan zawierajacych w szczegolnosci zbiory wymagan, ktore sg niezbedne do
okreslenia standardu i jakosci wykonania robot, w zakresie sposobu wykonania rob6t budowlanych,
wlasciwosci robdt budowlanych oraz oceny prawidlowosci wykonania poszczegdlnych robot

Wspoélny Stownik Zamoéwien CPV_(Common Procurement Vocabulary) — jest systemem
klasyfikacji produktow, ustug i robot budowlanych stworzonym dla potrzeb zamoéwien publicznych
w celu ujednolicenia opisu przedmiotu zamowienia.

Grupy, klasy, kategorie robot — nalezy rozumie¢ jako grupy, klasy , kategorie robot okreslone w
Rozporzadzeniu nr2195/2002 z dnia 5 listopada 2002 w sprawie Wspolnego Stownika Zamowien
(Dz.Urz.L340 z 16.12.2002 r., z p6zn. zm.)

Aprobata techniczna — dokument potwierdzajacy pozytywna ocen¢ techniczng wyrobu i
stwierdzajgcy jego przydatno$¢, wydang przez jednostk¢ uprawniong ujeta w Rozporzadzeniu
Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 19 grudnia 1994 r.

Certyfikat zgodnosci — dokument wykazujacy, ze wyrdb, proces lub ustuga sg zgodne z okre§long
Polska Iub Europejska Norma (obowigzujaca na terenie RP) lub Aprobatg Techniczng.

Deklaracja zgodno$ci - oswiadczenie producenta lub jego upowaznionego przedstawiciela,
stwierdzajgce na jego wylaczng odpowiedzialno$¢, ze wyrob jest zgodny ze zharmonizowang
specyfikacja techniczna.

Dokumentacja projektowa — stuzgca do opisu przedmiotu zaméwienia sktada si¢ z opracowania
projektowego oraz przedmiaru robot.

- Inspektor Nadzoru Inwestorskiego = Inzynier Kontraktu — osoba posiadajgca odpowiednie
wyksztalcenie techniczne i praktyke zawodowa oraz uprawnienia budowlane, wykonujgca
samodzielne funkcje techniczne w budownictwie, ktorej Inwestor powierza nadzor nad procesem
budowy przedmiotu zaméwienia. Reprezentuje on interesy Inwestora na budowie i wykonuje



biezaca kontrole jakosci i ilosci wykonanych robét, bierze udziat w odbiorach czgsciowych robot
zanikajacych, badaniu i odbiorze instalacji oraz urzadzen technicznych, jak roéwniez przy odbiorze
gotowego obiektu.

Istotne wymagania — oznaczajag wymagania dotyczace bezpieczenstwa, zdrowia i pewnych innych
aspektow interesu wspolnego, jakie majg spetniaé roboty budowlane oraz zrealizowane obiekty
budowlane.

Kierownik Budowy — osoba wyznaczona przez wykonawce, wykonujgca samodzielne funkcje
techniczne w budownictwie, upowazniona do kierowania robotami budowlanymi i do
wystepowania w imieniu Wykonawcy we wszelkich sprawach zwigzanych z prowadzeniem robot i
realizacji umowy (kontraktu).

Materialy budowlane — wszelkie materiaty niezbgdne do realizacji robot objgtych zamdwieniem,
zgodnie z Dokumentacja Projektowa, Specyfikacjami Technicznymi, obowigzujacymi Polskimi
Normami oraz zaakceptowane przez Inzyniera Kontraktu zgodnie z kryteriami zgodnosci
materialow okreslonych w poszczegoélnych dziatach niniejszych ST.

Wyréb budowlany — w rozumieniu przepisow o wyrobach budowlanych jest to wyréb wytworzony
w celu wbudowania, wmontowania, zainstalowania lub zastosowania z sposob trwaly w obiekcie
budowlanym, wprowadzony do obrotu jako wyrob pojedynczy lub jako zestaw wyrobow do
stosowania we wzajemnym potgczeniu stanowigcym integralng catos$¢ uzytkowa.

Przedmiar robot — jest to ogot wszystkich czynnos$ci zwigzanych z ustaleniem rodzajow i ilosci
robot, ktére maja by¢ wykonane podczas realizacji inwestycji. Obliczenia ilosci robot w
przedmiarze dokonuje si¢ na podstawie dokumentacji projektowe;.

Obmiar robot — pomiar wykonanych robot budowlanych, dokonywany w celu weryfikacji ich ilosci
w przypadku zmiany parametrow przyjetych w przedmiarze robot, albo obliczenia warto$ci robot
dodatkowych — nie objetych przedmiarem. Sposob dokonania obmiaru oraz doktadno$¢ nalezy
przyjac scisle wg wlasciwego dla danego rodzaju robot KNR.

KNR - Katalogi Nakladéw Rzeczowych — sg to zestawienia norm iloSciowych, podajace
specyfikacje 1 ilo§¢ nakladéw rzeczowych niezbednych do wykonania jednostki elementu lub
roboty. Wszystkie naktady sa normami usrednionymi, opracowanymi dla réznych procesow
technologiczno-organizacyjnych i majg charakter wielkoSci maksymalnych. Oznacza to, ze nie
mozna ich zawyzaé, poza przypadkami, kiedy w katalogach przewiduje si¢ wyceny z
zastosowaniem wspotczynnikoéw, dodatkow, itp.

Odbidr czegsciowy (robot budowlanych) — odbiér robot ulegajgcych zakryciu i zanikajacych, a takze
dokonywanych prob i sprawdzen instalacji, urzadzen technicznych i przewoddéw. Odbiorem
czeSciowym nazywa si¢ takze odbior czesci obiektu budowlanego wykonanego w stanie nadajacym
si¢ do uzytkowania, prze zgloszeniem do odbioru calego obiektu budowlanego, ktdéry jest
traktowany jako odbior koncowy.

Odbioér koncowy obiektu budowlanego (robdt) — polega na protokolarnym przyjeciu (odbiorze) od
Wykonawcy gotowego obiektu budowlanego przez osobg lub grupe oséb o odpowiednich
kwalifikacjach zawodowych, wyznaczonych przez Inwestora — przy jednoczesnym udziale
Inzyniera Kontraktu. Odbioru dokonuje si¢ po zgtoszeniu przez Kierownika Budowy zakonczenia
robot budowlanych, acznie z zagospodarowaniem i uporzadkowaniem terenu budowy i terenow
przyleglych oraz po przygotowaniu przez Wykonawceg wymaganych dokumentow.

10. Ogodlne wymagania dotyczace robot
10.1. Roboty zostang wykonane w jednym etapie



10.2.

10.3.

10.4.

10.5.

10.6.

10.7.

10.8.

10.9.

10.10.

10.11.

10.12.

10.13.

10.14.

Wykonawca prac powinien uzgodni¢ szczegdélowy harmonogram robot z inwestorem oraz
opracowac plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia.

Zabezpieczenie budowy i wszystkich elementéw z nig zwigzanych oraz ruchu publicznego w
obrebie budowy i jego bezposrednim sagsiedztwie nalezy do obowiazkow Wykonawcy przez
okres trwania budowy, tj. od przekazania Wykonawcy terenu budowy do czasu zakonczenia i
ostatecznego odbioru robot objetych umowa i ST.

Wykonawca jest zobowigzany do ochrony przed uszkodzeniem lub zniszczeniem wlasnosSci
publicznej 1 prywatnej poprzez wlasciwe wydzielenie terenu budowy. W przypadku, gdy w
wyniku niewlasciwego prowadzenia robot nastapi ww. uszkodzenie lub zniszczenie,
Wykonawca na swoj koszt naprawi lub odtworzy uszkodzong wtasnos¢.

Wykonawca powinien zna¢ i stosowaé w czasie prowadzenia robot wszystkie przepisy
zwigzane z prowadzonymi robotami. Ewentualne optaty i kary za przekroczenie w trakcie
realizacji robot, norm i przepiséw obcigzg Wykonawce.

Wykonawca zobowigzany jest dostosowac si¢ do przepisow o ruchu drogowym podczas
transportu materiatéw i sprzetu. Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za uszkodzenia drog w
czasie trwania budowy.

Podczas realizacji robot Wykonawca powinien przestrzega¢ wszystkich przepiséw dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy i ponosi peilng odpowiedzialnos¢ za ludzi oraz obiekty,
urzadzenia i wyposazenie obiektu, w ktorym sa prowadzone roboty w przypadku szkody
powstalej w wyniku prowadzenia robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robot oraz ich zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa i poleceniami nadzoru.

Wykonawca powinien zna¢ i stosowaé w czasie prowadzenia robot wszystkie przepisy
dotyczace ochrony s$rodowiska naturalnego. Ewentualne optaty i kary za przekroczenia w
trakcie realizacji robot, norm i przepisOw dotyczacych ochrony $rodowiska obcigza
Wykonawce.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie sa w pemi zgodne z dokumentacjg ze wzgledow
nieprzewidzianych w trakcie opracowywania dokumentacji projektowej, ale osiagni¢to mozliwa
do zaakceptowania jako$¢ elementow, to takie materiaty i roboty moga zosta¢ zaakceptowane
przez nadzor za wiedzg 1 zgodg Inwestora.

W przypadku, gdy materialy Iub roboty nie sg w pelni zgodne z dokumentacjg projektows i
wplywa to na nie zadowalajaca jako$¢ elementdow, to takie materialy i roboty nie zostang
zaakceptowane przez nadzor i Inwestora.

W okresie prowadzenia robot tj. od daty wprowadzenia na budowe do daty zakonczenia odbioru
koncowego robot Wykonawca ponosi wszystkie koszty zwigzane z realizacjg robot.
Wykonawca jest zobowigzany do umozliwienia wstgpu na teren budowy pracownikom Nadzoru
Budowlanego, do ktorych nalezy wykonywanie zadan okreslonych Ustawg Prawo Budowlane
oraz udostepniania im danych i informacji wymaganych tg Ustawa.

Wykonawca nie moze wykorzystywa¢ ewentualnych bledow wystepujacych w dokumentacji
projektowej lub niniejszych Specyfikacjach Technicznych, a o ich wykryciu powinien
niezwlocznie powiadomi¢ Inwestora, nadzor oraz w razie potrzeby projektanta, ktory dokona
odpowiednich zmian i poprawek.

11. Materialy i urzadzenia

11.1.

11.2.

11.3.

Wykonawca jest zobowigzany wykonaé¢ przedmiot umowy z materialow wlasnych z

zastosowaniem preferencji krajowych

Materiaty i urzadzenia powinny odpowiada¢ wymogom wyroboéw dopuszczonych do obrotu i

stosowania w budownictwie okreslonych w art. 10 Ustawy Prawo Budowlane.

Wykonawca na kazde zadanie nadzoru jest obowigzany:

o w stosunku do wskazanych materiatow, okaza¢ certyfikaty zgodnos$ci z Polska Normg lub
aprobatg techniczna,

o udostgpni¢ przeprowadzenie kontroli jakosci 1 sposobu skltadowania materiatow
przeznaczonych do wbudowania,



o materiaty uzyte do budowy powinny by¢ oznaczone znakiem jakosci wyrobu CE (zgodnie z
Ustawg z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych Dz.U.Nr 92, poz. 881) lub
krajowymi: Znakiem Budowlanym i Znakiem Bezpieczenstwa.

12. Sprzet

12.1. Wykonawca jest zobowiazany do uzycia jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na wilasciwos$ci wykonywanych robot i przewozonych materiatow 1
urzadzen.

12.2.  Tlo$¢ i wydajnos¢ sprzetu powinna gwarantowac przeprowadzenie robot zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej i w terminie przewidzianym w umowie.

12.3.  Sprzet powinien by¢ stale utrzymywany w dobrym stanie technicznym. Wykonawca powinien
rowniez mie¢ zabezpieczony, sprawny sprzet rezerwowy umozliwiajacy prowadzenie robot w
przypadku awarii sprzgtu podstawowego.

12.4. Jakikolwiek sprzet, urzadzenia i narzgdzia nie gwarantujace zachowania warunkoéw umowy, nie
zostang przez nadzor dopuszczone do robot.

12.5. Obstuga sprzgtu mechanicznego powinna posiada¢ wazne uprawnienia do jego obstugi.

13. Wykonanie robot

13.1. Wykonawca robot jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z warunkami umowy
oraz za jako$¢ zastosowanych materialow i urzgdzen oraz wykonywanych robot, ich zgodnosci
z dokumentacja projektowa niniejszymi Specyfikacjami Technicznymi i poleceniami nadzoru.

13.2. Nadzor (przedstawiciel Inwestora) bedzie podejmowat decyzje we wszystkich sprawach
zwigzanych z jakoscig robot, ocena jakosci materialow i1 postepem robot a ponadto, we
wszystkich sprawach zwigzanych z interpretacja dokumentacji projektowej oraz dotyczacych
akceptacji wypehienia warunkow umowy przez Wykonawce.

13.3. Decyzje nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatdbw i robot bgda oparte na
wymaganiach sformutowanych w niniejszej ST, umowie, dokumentacji projektowej a takze
normach i wytycznych.

13.4. Dziatania nadzoru nie zwalniaja Wykonawcy od odpowiedzialno$ci za wilasny dozoér nad

wykonywanymi robotami (Wykonawca powinien zapewni¢ prowadzenie robdt przez
Kierownika Budowy posiadajacego niezbedne uprawnienia).

14. Kontrola jakoSci

14.1.

14.2.

14.3.
14.4.

14.5.

14.6.

14.7.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrole jakosci robot i materiatdéw. Zapewnia on
odpowiedni system kontroli, wlaczajgc personel laboratorium, sprzet wszystkie urzadzenia
niezbedne podobierania probek i badan materiatow oraz robot.

Wykonawca powinien przeprowadza¢ badania i pomiary materialdw i robdt z czgstotliwoscia
zapewniajacg stwierdzenie, Zze roboty wykonano zgodnie z wymogami zawartymi w
dokumentacji projektowej, normami i wytycznymi.

Wszystkie koszty zwigzane z prowadzeniem badan i pomiaréw ponosi Wykonawca.
Wykonawca jest zobowigzany w przypadku zazadania dostarczy¢ nadzorowi zaswiadczenia
stwierdzajace, ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprz¢t badawczy posiadaja wazng
legalizacje¢ i odpowiadajag wymaganiom norm okre$lajacych procedury badan.

Nadzér powinien mie¢ zapewniong mozliwo$¢ udzialu w pobieraniu probek oraz
nieograniczony dostep do pomieszczen laboratoryjnych.

Na zlecenie nadzoru Wykonawca powinien przeprowadzi¢ dodatkowe badania materialow,
ktore budza watpliwosci, co do jakosci, o ile kwestionowane materialy nie zostang przez
Wykonawce usunigte lub ulepszone z wilasnej woli. Koszty dodatkowych badan pokrywa
Wykonawca tylko w przypadku potwierdzenia watpliwosci, w przeciwnym przypadku koszty te
pokrywa Zamawiajacy.

Kopie raportow z wynikami badan Wykonawca powinien jak najszybciej przekaza¢ nadzorowi.



14.8. Materiaty, dla ktorych wymagane sa atesty beda okreslone przez nadzoér. Kopie atestow
powinny by¢ przedtozone nadzorowi przed wbudowaniem materiatow.
149. Wykonawca jest zobowigzany do prowadzenia, przechowywania i zabezpieczenia w okresie
trwania budowy nastgpujacych dokumentéw budowy:
- dziennik budowy
- ksigga obmiaru (w przypadku rozliczen kosztorysem powykonawczym)
- dokumenty laboratoryjne (atesty materialdw, orzeczenia o jako$ci materiatdw, recepty
robocze, kontrolne wyniki badan)
- protokdét przekazania terenu budowy
- protokély z narad i ustalen
- protokoty odbioru robot.

15. Wymagania dotyczgce przedmiaru i obmiaru robot
Szczegotowe wymagania dotyczace wykonania przedmiaru robot okreslone sg
indywidualnie w opisach przyjetych pozycji KNR (lub innych) kosztorysu inwestorskiego oraz w
niniejszych ST.

16. Odbior robot i dostaw
16.1.  Przy realizacji umowy odbiorom podlega¢ beda:
- roboty zanikajgce i ulegajace zakryciu
- zakonczone elementy robot
- dostawy i urzadzenia
- przedmiot umowy w formie koncowego odbioru ostatecznego
- przedmiot umowy po okresie r¢kojmi

16.2. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jako$ci
wykonanych robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegaja zakryciu.

16.3. Odbiodr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu przez nadzor powinien by¢ dokonany w
czasie umozliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogolnego
postepu robot.

16.4. Gotowos¢ danego elementu robot i dostaw do odbioru zgltasza Wykonawca wpisem do
dziennika budowy i jednocze$nie powiadamia nadzér o tym fakcie. Nadzor dokona odbioru w
ciaggu 3 dni.

16.5. W przypadku stwierdzenia przez nadzor w czasie odbioru, ze wystepuja odchylenia od
przyjetych wymagan, niniejszych ST i innych wczesniejszych polecen badz ustalen, nadzor
ustala zakres robot poprawkowych lub podejmuja decyzj¢ dotyczace zmian i korekt.

16.6. Koncowy odbior ostateczny:

16.6.1. Koncowy odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w
odniesieniu do ich ilo$ci, jakos$ci 1 wartosci.

16.6.2. Calkowite zakonczenie robot oraz gotowos$¢ do koncowego odbioru ostatecznego powinna by¢
stwierdzona przez Kierownika Roboét wpisem do Dziennika Budowy z bezzwlocznym
powiadomieniem nadzoru i Inzyniera o tym fakcie.

16.6.3. Koncowy odbior ostateczny powinien nastgpi¢ nie pozniej niz 7 dni od daty przedstawienia
przez nadzér potwierdzenia o zakonczeniu robot.

16.6.4. Koncowego odbioru ostatecznego dokonuje komisja wyznaczona przez Zamawiajacego przy
udziale nadzoru i Wykonawcy.

16.6.5. Komisja dokonujaca odbioru robdt dokonuje ich oceny jakosciowej i ilo§ciowej na podstawie
przedtozonych dokumentow, wynikoOw badan i pomiardw, ocenie wizualnej oraz zgodnosSci
wykonania robdt z dokumentacjg projektows, niniejsza ST, normami technicznymi i
wytycznymi.

16.6.6. W toku odbioru komisja powinna si¢ zapoznaé z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie
odbioréw robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robot
uzupeltniajgcych i robot poprawkowych.

16.6.7. W przypadku niewykonania wyznaczonych rob6t poprawkowych lub robot uzupetiajacych
komisja przerywa swoje czynnosci i ustala nowy termin odbioru.



17. Dokumenty do koncowego odbioru ostatecznego.

17.1.

17.2.

17.3.

17.4.

Podstawowym dokumentem dokonania koncowego odbioru ostatecznego jest protokol
sporzadzony wedtug wzoru ustalonego przez Zamawiajacego (Inwestora).
Do koncowego odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastgpujace
dokumenty:
- Dokumentacje¢ projektowa, powykonawczg oraz dokumentacj¢ techniczno — ruchowsa
- Specyfikacje Techniczne
- Uwagi i zalecenia nadzoru, zwlaszcza przy odbiorze robot zanikajacych i ulegajacych
zakryciu oraz udokumentowanie wykonania jego zalecen
- Receptury i ustalenia technologiczne
- Dziennik Budowy, Ksiggi Obmiaréow (w przypadku prowadzenia)
- Protokoty pomiarow kontrolnych oraz badan i sprawdzen oraz oznaczen laboratoryjnych
- Atesty jakosciowe wbudowanych materiatow
- Swiadectwa jakosci kwalifikacyjne, aprobaty techniczne i certyfikaty
- Os$wiadczenie Kierownika Budowy wedtug art. 57 ust. 1 Prawa Budowlanego:
e 0 zgodnosci wykonania obiektu budowlanego z projektem budowlanym i warunkami
pozwolenia na budowg oraz przepisami;
e o doprowadzeniu do nalezytego stanu i porzadku terenu budowy, a takze - w razie
potrzeby— ulicy, sasiedniej nieruchomosci, budynku lub lokalu;
e os$wiadczenie o wlasciwym zagospodarowaniu terenow przylegtych, jezeli eksploatacja
wybudowanego obiektu jest uzalezniona od ich odpowiedniego zagospodarowania;
- Inne dokumenty wymagane przez Zamawiajacego okreslone w umowie (kontrakcie) na
wykonanie robot.

W przypadku, gdy wedlug oceny komisji, roboty pod wzgledem przygotowania
dokumentacyjnego nie sg gotowe do odbioru, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznacza
ponowny termin odbioru koncowego.

Termin wykonania rob6t poprawkowych i robot uzupetiajacych wyznacza komisja.

18. Skutki prawne odbioru koncowego roboét

18.1.

18.2.

18.3.

18.4.

18.5.

18.6.

Do chwili oddania obiektu Wykonawca, ktory przejat protokolarnie od Inwestora teren budowy,
ponosi odpowiedzialno$¢ za szkody wynikle na tym terenie. Z chwilg odbioru
odpowiedzialno$¢ za szkody na terenie budowy przechodzi na Inwestora.

Ryzyko utraty czy zniszczenia przedmiotu umowy z chwilg odbioru przechodzi z Wykonawcy
na Inwestora.

W momencie odbioru powinny by¢ stwierdzone wady przedmiotu umowy, daja si¢ wykry¢ przy
dotozeniu nalezytej starannos$ci. Jako$¢ wykonanych robot ma istotne znaczenie dla ustalenia,
czy doszto do wykonania przez Wykonawce zobowigzania umownego, czy roboty zostaly
wykonane zgodnie ze sztuka budowlang i czy ich rezultat nadaje si¢ do wykorzystania zgodnie
z przeznaczeniem, przedstawiajg dla Inwestora znaczenie, ktoremu stuzylo zawarcie umowy,
czy tez dotkniete sg tego rodzaju wadami, ktore wylaczajg ich funkcjonalnos¢, przydatnosé,
wykorzystanie zgodnie z celem umowy. O wykonaniu robot, a co si¢ z tym wigze wykonaniu
objetego umowa zobowigzania w catosci lub czesci (jezeli wykonywane prace majg charakter
prac oddzielnych, maja swoje indywidualne znaczenie) mozna mowi¢ wtedy, gdy zostaty
wykonane zgodnie z umowg i zasadami budowlanymi i nie wykazuja wad istotnych.

Od dnia odbioru rozpoczyna bieg trzyletni termin przedawnienia roszczen odszkodowawczych
powstalych w wyniku nienalezytego wykonania umowy o roboty budowlane odbieranego
obiektu.

Od dnia odbioru rozpoczyna bieg termin r¢kojmi za wady przedmiotu umowy. Procedura
dochodzenia roszczen za wady przedmiotu umowy polega na kazdorazowym pisemnym
zglaszaniu wady w momencie jej ujawnienia.

Dokonanie odbioru powoduje, ze staje si¢ wymagalne roszczenie Wykonawcy o zaplate
wynagrodzenia za wykonanie robot.



19. Odbior po okresie rekojmi

19.1.  Odbior po okresie rekojmi polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych z usunigciem wad
zaistniatych w okresie rekojmi.

19.2.  Odbidr po okresie rgkojmi powinien by¢ dokonywany na podstawie oceny wizualnej obiektu z
uwzglednieniem uwag uzytkownika zebranych od daty koncowego odbioru ostatecznego.

20. Przepisy zwigzane
20.1.  Akty prawne.
- Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo Budowlane
- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 r. w sprawie warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie,
- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 grudnia 2002 r. w sprawie systemow oceny
zgodnosci wyrobow budowlanych oraz sposobu ich oznaczania znakowaniem CE,
- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i
higieny pracy podczas wykonywania robdt budowlanych.
- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrze$nia 2004 r. w sprawie szczegotowego
zakresu 1 formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i odbioru
robot budowlanych oraz programu funkcjonalno — uzytkowego.

20.2. Warunki techniczne wykonanie i odbioru robot budowlano — montazowych.
20.3. Normy, wytyczne i instrukcje.

SPECYFIKACJA B.1

ROBOTY ZIEMNE

1. Cze$¢ ogolna
1.1. Nazwa zamowienia

Przedmiotem inwestycji jest budowa II etapu lesnego zespotu rekreacyjno-edukacyjnego ,,Amonit”
potozonego w miejscowosci Klimki.

1.2. Przedmiot specyfikacji technicznej (ST)

Przedmiotem niniejszej ST sg wymagania dotyczace robdt ziemnych.

Niniejsze Specyfikacje Techniczne sg zgodne z Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 6
lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robot budowlanych.

1.3. Zakres stosowania ST
Specyfikacja jest stosowana jako dokument przetargowy i1 kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robot wymienionych w punkcie 1.1.

14. Zakres robot objetych ST
Zakres robot ziemnych niezbgdnych do wykonania przedmiotu umowy okreslonego w punkcie 1.1
obejmuje:
- niwelacja terenu
- usunigcie darni gr. warstwy 10 cm

1.5. Zakres prac towarzyszacych
W trakcie wykonywania robot ziemnych nalezy odpowiednio zabezpieczy¢ teren budowy

oraz teren znajdujacy si¢ w bezposrednim sgsiedztwie budowy.

1.6. Informacje o terenie budowy
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Wszelkie niezbedne informacje o terenie budowy zawarto w ST B.0 Warunki Ogolne.

1.7. Nazwy i kody robét wg Wspolnego Slownika Zamoéwien (CPV)
Kod grupy robot: 45100000-8 Przygotowanie terenu pod budowe

1.8. OKkreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z wlasciwymi obowigzujacymi Polskimi Normami w tym
PN-ISO 6707-1:1994 Budownictwo. Terminologie. Terminy ogolne.

1.9. Ogodlne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacjg
Projektows, ST, normami i poleceniami nadzoru. Wszelkie elementy uszkodzone podczas prowadzenia
rob6t lub rozebrane wbrew zalozeniom projektowym podlegajg przywrdceniu na koszt Wykonawcy do
stanu z chwili przekazania placu budowy Wykonawcy protokotem przekazania.

2. Materialy
Grunt uzyskany z wykopow rozplantowa¢ na terenie objetym opracowaniem. Naddatek gruntu
przewidziano do wywiezienia na odl. do 5 km.

3. Sprzet
Wykonanie rob6t ziemnych przewidziano metoda zmechanizowang przy uzyciu:
- koparki jednonaczyniowej na pojezdzie gasienicowym o poj. naczynia roboczego 0,4 m’

4. Transport

Transport zbednych mas ziemnych powinien odbywac si¢ niezwlocznie po wydobyciu, srodkami
transportowymi skrzyniowymi samowyladowczymi o tadownosci do 5t na skladowiska odpadéw
posiadajacych koncesj¢ na prowadzenie tego typu dziatalnosci.

Transport oraz optaty za przyjecie mas ziemnych pokrywa Wykonawca, ktory powinien ponadto, na
kazde wezwanie nadzoru udokumentowaé przyjecie ziemi na wysypisku.

Srodki transportowe Wykonawcy powinny by¢ sprawne oraz dopuszczone do ruchu drogowego, a
kierowca powinien posiada¢ stosowne uprawnienia do kierowania tego typu pojazdami.

5. Wykonanie robot
Zakres wszelkich robdt ziemnych powinien $cisle obejmowaé zakresem zatozenia zawarte w
dokumentacji projektowe;.

5.1. Roboty pomiarowe przy robotach ziemnych

Wyznaczenie punktow gléwnych oraz rzednych wysokosciowych powinno by¢ wykonane zgodnie
z obowigzujacymi Instrukcjami GUGIK. Przystepujac do wyznaczania wysokosci nalezy wybraé staty
punkt odniesienia tzw. reper roboczy w stosunku, do ktérego odnosi¢ wszystkie wymagane wysokosci.
Prace pomiarowe powinny by¢ prowadzone przez osoby posiadajgce odpowiednie kwalifikacje 1
uprawnienia. Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w dokumentacji projektowej sa
zgodne z rzeczywistymi rzednymi terenu. Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrong wszystkich punktow
pomiarowych i ich oznaczen w trakcie trwania robot.

5.2. Podczas realizacji robo6t ziemnych nalezy przestrzega¢ nizej wymienionych zasad bhp

e Prace muszg by¢ prowadzone zgodnie z dokumentacja,

e Przed przystgpieniem do robdt nalezy bezwzglednie wyznaczy¢ przebieg instalacji podziemnych, a
szczegoblnie linii gazowych i elektrycznych,

e Roboty w bezposrednim sasiedztwie nalezy prowadzi¢ szczegodlnie ostroznie i pod nadzorem
kierownictwa budowy,

e W odlegtosci mniejszej niz 0,5 m od istniejgcej instalacji roboty nalezy prowadzi¢ r¢cznie, bez
uzycia sprzgtu mechanicznego, narzedziami na drewnianych trzonkach,
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e Teren, na ktérym sa prowadzone roboty ziemne, powinien by¢ odgrodzony i zaopatrzony w
odpowiednie tablice ostrzegajace,

e  Wykopy powinny by¢ wygrodzone barierami, ustawionymi co najmniej 1,0 m od krawedzi wykopu,

e  Wykonywanie wykopdw przez podkopywanie jest zabronione

e Przy robotach zmechanizowanych nalezy wyznaczy¢ w terenie strefe zagrozenia, dostosowana do
rodzaju uzytego sprzgtu,

e Koparki powinny zachowa¢ odleglosé¢ co najmniej 0,6 m od krawedzi wykopu,

e Nie dopuszczac, aby pomiedzy koparka a srodkiem transportu znajdowali si¢ ludzie,

e Samochody powinny by¢ ustawione tak aby kabina kierowcy byta poza zasi¢giem koparki.

5.3. Postepowanie w okolicznosciach nieprzewidzianych

e Jezeli na terenie robot ziemnych napotka si¢ nie przewidziane w dokumentacji obiekty podziemne
lub materiaty, takie jak:

- urzadzenia i przewody instalacyjne (wodociggowe, kanalizacyjne, cieplne, gazowe, elektryczne,
telekomunikacyjne itp.),

- kanatly, dreny,

- resztki konstrukcji,

- materialy nadajace si¢ do dalszego uzytku (podklady kamienia, zwiru, piasku), wowczas roboty
nalezy przerwac do czasu uzgodnienia sposobu dalszego postepowania.

e W przypadku, gdy w wykonywanym wykopie, na gleboko$ci posadowienia fundamentu, znajduje
si¢ grunt o nosnosci mniejszej od przewidzianej w projekcie lub grunt silnie nawodniony, roboty
ziemne nalezy przerwaé do czasu ustalenia sposobu postgpowania.

e W przypadku wystgpienia osuwisk lub przebi¢ hydraulicznych zagrazajacych statecznosci budowli,
do czasu ustalenia sposobu dalszego postepowania nalezy:

- wstrzyma¢ wykonywanie robot w sgsiedztwie zaobserwowanego zjawiska i zabezpieczy¢ obszar
zagrozony ruchami gruntu przed dostgpem ludzi,

- zabezpieczy¢ miejsce, w ktorym nastgpito przebicie, przed dalszym naruszeniem struktury gruntu.

6. Kontrola jakosci robot
Kontrola jakos$ci robot powinna by¢ prowadzona na biezaco podczas prowadzenia robot.
Szczegblnie wazna jest kontrola przestrzegania zasad bhp bezpiecznego prowadzenia robot.
Zakonczenie robot oraz ich zgodno$¢ z dokumentacjg projektowg nalezy udokumentowaé wpisem do
dziennika budowy.

Odbior robét ziemnych
e  Odbior koncowy robot

Odbidér koncowy robdt ziemnych powinien by¢ przeprowadzony po ich zakonczeniu i powinien by¢
dokonywany na podstawie dokumentacji projektowej i zapisow w dzienniku budowy.

e  Ocena wynikow odbioru
- roboty uznane przy odbiorze za niezgodne z projektem i normami nalezy poprawi¢ w ustalonym
terminie,

7. Obmiar

Obmiar robdt ziemnych okreSlony jest na podstawie zastosowanych w kosztorysie inwestorskim
Katalogow Naktadow Rzeczowych stosowanych w budownictwie.

Szczegotowe zatozenia kalkulacyjne oraz warunki techniczne i organizacyjne wykonania robot sa
zgodne z opisem wlasciwych rozdziatdw KNR lub innych.

8. Platnosé
Platnos$¢ wedtug umowy ryczattowej zawartej migdzy Wykonawca a Inwestorem.

9. Przepisy zwigzane, opracowania pomocnicze
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Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy
podczas wykonywania robot budowlanych (Dz.U. 2002, nr. 47, poz. 401)

Praca zbiorowa: Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlano-montazowych. Tom I
Budownictwo ogodlne. Czes¢ 1. Arkady. Warszawa 1989.

PN-B-06050:1999 Geotechnika. Roboty ziemne. Wymagania ogolne

SPECYFIKACJA B.2

URZADZENIA PLACU ZABAW I MALA ARCHITEKTURA

1. Cze$¢ ogblna
1.1. Nazwa zaméwienia

Przedmiotem inwestycji jest budowa II etapu le$nego zespotu rekreacyjno-edukacyjnego ,,Amonit”
potozonego w miejscowosci Klimki.

1.2. Przedmiot specyfikacji technicznej (ST)
Przedmiotem niniejszej ST sg wymagania dotyczace materialow, wykonania i odbioru wszystkich
robot zwigzanych z montazem urzadzen placu zabaw i1 malej architektury.

1.3. Zakres stosowania ST
Specyfikacja jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.4. Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej ST majg zastosowanie przy wykonywaniu na budowie robot
betoniarskich monolitycznych oraz deskowan tradycyjnych.

1.5. Zakres prac towarzyszacych
- geodezyjne wytyczenie obiektow w terenie,
- inwentaryzacja powykonawcza.

1.6. Informacje o terenie budowy
Wszelkie niezbedne informacje o terenie budowy zawarto w ST B.0 Warunki Ogolne

1.7. OKreSlenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej Specyfikacji sg zgodne z obowigzujagcymi odpowiednimi Polskimi
Normami oraz specyfikacjg B.0. ,,Warunki og6lne”.

1.8. Nazwy i kody robét wg Wspolnego Stlownika Zamoéwien (CPV)
Kod grupy robot: 45200000-9 Roboty budowlane w zakresie wznoszenia kompletnych obiektow
budowlanych lub ich czgsci oraz roboty w zakresie inzynierii ladowej i wodnej

1.9. Ogélne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z dokumentacjg
projektowa, ST, normami i Prawem budowlanym.

2.  Materialy

Wszystkie urzadzenia rekreacyjno - zabawowe powinny posiadaé certyfikaty zgodnosci z normami
serii PN EN 1176 — wyposazenie placow zabaw i nawierzchnie, (w przypadku urzadzen fitness jest to
norma EN 16630:2015) . Wszystkie certyfikaty powinny by¢ wydane przez akredytowana jednostke
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certyfikujaca. Certyfikaty Wykonawca jest zobowiazany zlozyé wraz z oferta. Certyfikaty musza
dotyczy¢ poszczegdlnych urzadzen, nie moga dotyczy¢ systemu urzadzen.

Dopuszcza sie¢ rozbiezno$¢ wymiarow urzadzen i stref bezpieczenstwa w tolerancji +/- 2%.

Nie dopuszcza si¢ zastosowania innego rodzaju materialdbw na urzadzenia niz wskazano w
dokumentacji technicznej.

Urzadzenia powinny odznacza¢ si¢ wysoka odpornoscia na oddzialywaniem czynnikéw
atmosferycznych oraz uszkodzenia w wyniku aktéw wandalizmu. Elementy laczace wzajemnie
poszczegolne elementy urzadzen oraz lancuchy hustawek powinny by¢ wykonane ze stali nierdzewnej,
wystajace koncéwki elementéw zlacznych zabezpieczone plastikowymi zaslepkami. Urzadzenia
kotwione w podlozu przy pomocy fundamentu betonowego.

Wyposazenie
2.1 ZABAWKI DO REKREACJI

DUZE LINARIUM

Wymiary: 985 x 1135 cm

Strefa bezpieczenstwa: 1285 x 1435 cm
Wysokos¢ catkowita: 518 cm
Wysokos¢ swobodnego upadku: 250 cm
[lo$¢ uzytkownikow: 95

Stupy: rury o $rednicy 133 mm. Stal czarna S235JR oczyszczona w procesie piaskowania, zabezpieczona
przed korozja przez cynkowanie proszkowe i malowanie proszkowe farbami poliestrowymi, odpornymi na
UV z atestem QUALICOAT. Liny polipropylenowe typu pp-multisplit o $rednicy 18 mm z rdzeniem
stalowym. Moduty wykonane z polietylenu formowanego metodg rotomouldingu. Naturalne drewno robinii
akacjowej. Wszystkie $ruby narazone na dziatanie warunkéw atmosferycznych wykonane ze stali
nierdzewne;j.

Urzadzenie zawiera minimum:

- 6 szt. gietych stupdéw konstrukcyjnych tworzacych kopute ( 3 przecinajace si¢ tuki) majacych jeden
wspolny punkt styku

- 8 szt tzw. Hoopow -okregéw do przechodzenia,

- 1 szt. centralnie podwieszony kosz z podloga i1 balustradg o konstrukcji z drewna robinii

- 2 szt linowych materacy

- 1 szt. linowy warkocz do bujania si¢

- 5 szt. drabinek linowych gczacych poziom terenu z siecig pozioma

-1 szt rozbudowanej sieci linowej taczacej sie¢ poziomg z centralnym koszem,

- 16 szt grzybkow

KARUZELA TROJRAMIENNA

Wymiary: 319 x 319 cm

Strefa bezpieczenstwa 885 x 885 cm

Wysokos¢ catkowita 265 cm

Wysokos¢ swobodnego upadku 100 cm

Stupy nos$ne wykonane z czarnej stali S235JR oczyszczona w procesie piaskowania.
Zabezpieczona przedkorozja przez cynkowanie i malowanie proszkowe farbami
poliestrowymi, odpornymi na UV z atestem.

Siedziska wykonane z migkkiej gumy wewnatrz zbrojone stalowa blachg

ZESTAW WIELOFUNKCYJNY Z TRAWAMI
Wymiary: 820 x 617 cm

Strefa bezpieczenstwa: 1170 x 917 cm

Wysokos¢ catkowita: 495 cm

Wysokos¢ swobodnego upadku: 160 cm

[lo$¢ uzytkownikow: 20
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Belki poprzeczne i grzybki do przeskakiwania wykonane z naturalnego drewna - robinii
akacjowej

Stupy ze stali czarnej S235JR cynkowanej proszkowo i malowanej proszkowo technika
gradientu, przenikania si¢ kolorow, stupy o roznych promieniach gigcia, roznej wysokosci
i roznej $rednicy; srednica stupow od 88,9 mm, 114,3 mm oraz 133 mm

Liny polipropylenowe typu pp-multisplit o $rednicy 16 mm z rdzeniem stalowym
Slizgawka ze stali nierdzewnej AISI304

KARUZELA INTEGRACYJNA

Wymiary: 249 x 249 cm

Strefa bezpieczenstwa 649 x 649 cm

Wysokos¢ catkowita 90 cm

Wysokos¢ swobodnego upadku 90 cm

Konstrukcja: wykonana ze stali nierdzewnej AISI304 calkowicie odporna na warunki
atmosferyczne

Podest i siedziska: wykonane z kolorowego tworzywa HPL o grubosci 13 mm
Laczniki i klamry - system tgcznikow i klamer wykonanych z mocnych stopow
aluminiowych. Aluminium zabezpieczone antykorozyjnie w procesie kataforezy oraz
malowania proszkowego farbami poliestrowymi, odpornymi na UV z atestem.

ZESTAW WIELOFUNKCYJNY MODLISZKA

Wymiary 885 x 461 cm

Strefa bezpieczenstwa 1236 x 763 cm

Wysokos¢ catkowita 331 cm

Wysokos¢ swobodnego upadku 219 cm

los¢ uzytkownikow 26

Konstrukcja: pozaginane rury o $rednicy 133 mm o réznych promieniach gi¢gcia. Minimalny promien gigcia
350 mm. System tgczenia rur wykorzystujacy technologie formowania wtryskowego.
Slizgawki: polietylenowe $lizgawki wykonane metodg rotomouldingu z materiatu typu LDPE.
Slizgawki modutowe o zmiennym kierunku jazdy.

Stopnie w ksztalcie grzybka posiadajace antyposlizgowa powierzchnie. Wykonane metodg
rotomouldingu z materiatu typu LDPE.

Ruchome pierscienie wykonane metoda rotomouldingu z materiatu typu LDPE.

Kamienie wspinaczkowe wykonane z mieszanki kruszyw

Siatki: wykonane z liny polipropylenowe typu ppmultisplit o §rednicy 16 mm z rdzeniem
stalowym.

Wszystkie sruby narazone na dziatanie warunkoéw atmosferycznych wykonane ze stali
nierdzewne;j.

ZESTAW ZAWIERA MINIMUM:

1 x slizgawka

3 x grzybki wspinaczkowe

2 x pierscienie ruchome

2 x $cianka wspinaczkowa

ZESTAW LINARIUM WSPINACZKA

Wymiary 431 x 603 cm

Strefa bezpieczenstwa 799 x 903 cm

Wysokos¢ catkowita 313 cm

Wysokos¢ swobodnego upadku 211 cm

llos¢ uzytkownikow 18

Stupy gicte w tuk wykonane z drewna iglastego o grubosci 9 cm, szerokosci 26 cm,
dhugosci 280 cm. Drewno klejone warstwowo klejami poliuretanowymi catkowicie
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odpornymi na wode. Drewno poddane trzy etapowemu procesowi impregnacji.

Elementy konstrukcyjne wykonane ze stali nierdzewnej AISI304. Srednica rury: 33,7

mm; 42,4mm; 60,3 mm;

Kotwienie wykonane ze stali czarnej S235JR: rury o $rednicy 76,1 mm malowane proszkowo.
Ruchome pierscienie wykonane metodg rotomouldingu z materiatu typu LDPE

Siatki: wykonane z liny polipropylenowe typu ppmultisplit o $rednicy 16 mm z rdzeniem stalowym.
Wszystkie sruby narazone na dziatanie warunkéw atmosferycznych wykonane ze stali nierdzewne;.

Zestaw zawiera minimum:
- 2 x siatka

- 3 x ruchome pierscienie
- 1 x drabika linowa

- 1 x lina wspinaczkowa

- 1 x rury do zeslizgu

ZESTAW ZABAWOWY DINOZAUR

Wymiary: 905 x 356 cm

Strefa bezpieczenstwa 1246 x 718 cm

Wysokos¢ catkowita 291 cm

Wysokos¢ swobodnego upadku 259 cm

Ilo$¢ uzytkownikow 34

Stupy giete w tuk wykonane z drewna iglastego o grubosci 9 cm, szerokosci 26 cm,
dtugosci 280 cm. Drewno klejone warstwowo klejami poliuretanowymi calkowicie
odpornymi na wodg. Drewno poddane trzyetapowemu procesowi impregnacji.
Elementy konstrukcyjne wykonane ze stali nierdzewnej AISI304. Srednica rury: 42,4
mm; 133 mm

Kotwienie wykonane ze stali czarnej S235JR: rury o $rednicy 76,1 mm malowane
proszkowo.

Ruchome pierscienie wykonane metodg rotomouldingu z materiatu typu LDPE
Siatki: wykonane z liny polipropylenowe typu ppmultisplit o §rednicy 16 mm z rdzeniem
stalowym.

Ptyty $cianek wykonane z trojwarstwowego polietylenu HDPE o grubosci 15 mm
Siedzisko flexi w postaci zbrojonego pasa pokrytego mickka guma, zawieszone na
fancuchach fi.6 mm ze stali nierdzewne;.

Wszystkie sruby narazone na dziatanie warunkow atmosferycznych wykonane ze stali
nierdzewne;j.

Zestaw zawiera minimum:
- 3 x siatka

- 5 x ruchome pierscienie
- 4 x drabinka linowa

- 2 x siedzisko flexi

HUSTAWKA DINOZAUR

Wymiary: 285 x 265 cm

Strefa bezpieczenstwa 235 x 750 cm

Wysokos¢ catkowita 308 cm

Wysokos¢ swobodnego upadku 132 cm

[lo$¢ uzytkownikow: 4

Stupy gicte w tuk wykonane z drewna iglastego o grubosci 9 cm, szeroko$ci 26 cm,
dtugosci 280 cm. Drewno klejone warstwowo klejami poliuretanowymi caltkowicie
odpornymi na wode. Drewno poddane trzy etapowemu procesowi impregnacji.
Elementy konstrukcyjne wykonane ze stali nierdzewnej AISI304. Srednica rury:
60,3 mm; 88,9 mm

Kotwienie wykonane ze stali czarnej S235JR: rury o $rednicy 76,1 mm malowane
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proszkowo.

Plyty Scianek wykonane z trojwarstwowego polietylenu HDPE o grubo$ci 15 mm
Siedzisko typu ,,ptasie gniazdo” o $rednicy 100 cm zawieszone na tancuchach fi.6 mm ze
stali nierdzewne;.

Wszystkie sruby narazone na dziatanie warunkéw atmosferycznych wykonane ze stali
nierdzewne;j.

3. LAWKA

Wymiary 186 x 67 cm

Wysokos¢ catkowita 80 cm

Konstrukcja ze stali czarnej S235JR oczyszczona w procesie piaskowania.
Zabezpieczona przed korozja przez cynkowanie i malowanie proszkowe farbami
poliestrowymi, odpornymi na UV z atestem QUALICOAT; Zastosowane rur¢ o srednicy
min. 60,3 x 2,0 mm. Siedzisko i oparcie: ptyta HPL o grubosci 10 mm

4. KOSZ NA SMIECI

Wymiary 43 x 43 cm

Wysokos¢ catkowita 80 cm

Pojemnos¢ 40 L

Konstrukcja ze stali czarnej S235JR oczyszczonej w procesie

piaskowania. Zabezpieczonej przed korozja przez cynkowanie i malowanie proszkowe
farbami poliestrowymi, odpornymi na UV z atestem QUALICOAT

Ptyty $cianek wykonane z trojwarstwowego tworzywa HPL o grubo$ci 13 mm

5. KIOSK MULTIMEDIALNY - projektuje si¢ kiosk multimedialny zasilany energia
sloneczna z klawiatura z alfabetem braille’aeskowania

3.  Sprzet
Roboty wykonuje si¢ recznie przy zastosowaniu drobnego sprzgtu pomocniczego zgodnego z
wytycznymi producenta oraz aprobatami technicznymi.

4. Transport
Srodkami transportu, zgodnie z wytycznymi producenta.

N

Wykonanie robot
Ogolne zasady wykonania robdt zgodne z instrukcjg producenta

6. Kontrola jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robot zgodne z instrukcjg producenta

7. Obmiar
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w ST-01 ,,Wymagania ogolne".

8. Platnosé
Platno$¢ wedlug umowy ryczattowej zawartej migdzy Wykonawca a Inwestorem.

17



